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Bluetooth Low Energy 

接続 

センサデータをBLEでタブレットに送信し、リアルタイムに
データを確認できるアプリ（Android版）を用意。(iOS版は
2016年度公開予定) 
  ・ 加速度値（X,Y,Z軸） 
  ・ 磁気値（X,Y,Z軸） 
  ・ ジャイロ（X,Y,Z軸） 
  ・ 気圧値 

タブレット 

センサ評価環境 

■ センサの設定は固定 
加速度センサ：ODR 200Hz, +/-4g 
地磁気センサ：シングル測定, 12bit, 平均4回 
ジャイロセンサ： 250dps 
気圧センサ  ：連続測定(200ms間隔), 64回平均 
                      温度データは4回に1回測定 

データ送信間隔：150ms固定 
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センサメダルの軸情報 
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使用前の準備 

• 準備するもの 
• センサメダル                                                  1台 

• CR2450 ボタン電池                                         1個 

• Androidタブレット(動作確認端末 Nexus7 2013)    1台 

• Androidアプリ(RawGraphDemoxxxx.apk)              (xxxxは日付) 
http://www.rohm.co.jp/web/japan/sensor-medal-supportからダウンロードしてください。 

 

• ボタン電池の装着 

センサメダルを裏返し、ボタン電池の
+極側を上にして挿入 

http://www.rohm.co.jp/web/japan/sensor-medal-support
http://www.rohm.co.jp/web/japan/sensor-medal-support
http://www.rohm.co.jp/web/japan/sensor-medal-support
http://www.rohm.co.jp/web/japan/sensor-medal-support
http://www.rohm.co.jp/web/japan/sensor-medal-support
http://www.rohm.co.jp/web/japan/sensor-medal-support
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使用前の準備 - Androidアプリインストール1 

①タブレットの[設定]->[セキュリ
ティ]の提供元不明のアプリのインス
トールを許可するよう設定 

②タブレットに登録しているGmailのアカ
ウント宛てにAndroidアプリファイル
(RawGraphDemoxxxx.apk)を添
付して送信 

③ タブレットで、Gmailアプリを開け、②
で送信したメールファイルを開く 

④ 添付ファイルをダウンロード 

※ 本アプリはNexus7 2013, Android 4.3以降で動作確認したものになります。 
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使用前の準備 - Androidアプリインストール2 

⑤ ダウンロード時に上記画面が表
示されるのでインストールを選択 

⑥ インストールが正常に完了すると
上記画面になります。 
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使用方法1 

電源の入れ方 

・電源をONにすると緑色LEDが点灯 
・しばらくすると緑色LEDが消灯し、青色
LEDが2回点滅 
・その後、緑色LEDが高速点滅 

センサメダルの電源の入れ方/切り方 

・スライドスイッチを右から左へ
スライドすると電源ON 

電源の切り方 

・スライドスイッチを左から右へ
スライドすると電源OFF 
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使用方法2 

Androidアプリの立ち上げ方 

ROHM RawDataアイコン
をタップ 

ROHM Rawを選択 5秒後にセンサ値のグラフ表
示開始。各センサのデータ
取得可能状態 
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使用方法3 

• アプリ画面の説明 

センサの切り替え 

グラフ表示領域 

Sensor 
values 

X軸, Y軸の設
定変更(次ペー
ジにて説明) 

ログの開始、停
止 

右下のStartボタンで全てのセンサの
データをロギングします。ロギングを停
止も右下のボタンで行います。 
 
・ロギングを停止後、ロギングしたデー
タはメールに添付して送信する仕組
みになっています。ネットワークが使え
ない環境の場合、下書き保存などで
一時的に保存しネットワークが使える
環境になった時にロギングデータを取
り出してください。 
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使用方法4 

• アプリ画面の説明 

X軸の設定画面 Y軸の設定画面 

プロット数の変更(150 or 300) 各センサのグラフの最小値、最大値の設定 
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ロギングデータ例 
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(参考)Bluetooth Low Energy Data Format 

No. item Range Contents 

1 加速度 X軸（下位バイト） 
-4096～4095 加速度値(X軸)[m/s2] = 加速度X軸 / 1024 * 9.8 

2 加速度 X軸（上位バイト） 

3 加速度 Y軸（下位バイト） 
-4096～4095 加速度値(Y軸)[m/s2] = 加速度Y軸 / 1024 * 9.8  

4 加速度 Y軸（上位バイト） 

5 加速度 Z軸（下位バイト） 
-4096～4095 加速度値(Z軸)[m/s2] = 加速度Z軸 / 1024 * 9.8 

6 加速度 Z軸（上位バイト） 

7 磁気X軸（下位バイト） 
-12000～12000 磁気値(X軸)[μT] = 磁気X軸 / 10 

8 磁気X軸（上位バイト） 

9 磁気Y軸（下位バイト） 
-12000～12000 磁気値(Y軸)[μT] = 磁気Y軸 / 10 

10 磁気Y軸（上位バイト） 

11 磁気Z軸（下位バイト） 
-12000～12000 磁気値(Z軸)[μT] = 磁気Z軸 / 10 

12 磁気Z軸（上位バイト） 

13 角速度X軸（下位バイト） 
-32768～32767 角速度値(X軸)[°/sec] = 角速度X軸 / 131 

14 角速度X軸（上位バイト） 

15 角速度Y軸（下位バイト） 
-32768～32767 角速度値(Y軸)[°/sec] = 角速度Y軸 / 131 

16 角速度Y軸（上位バイト） 

17 角速度Z軸（下位バイト） 
-32768～32767 角速度値(Z軸)[°/sec] = 角速度Z軸 / 131 

18 角速度Z軸（上位バイト） 

19 気圧（下位バイト） 
0～60000 気圧値[Pa] = 気圧 + 50000 

20 気圧（上位バイト） 



©  2016 ROHM Co.,Ltd.   


